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als Grundlage zur Ver-
drahtung der verschie-

denen Komponenten.

Das Gehduse mit der Aussparung fiir das Display ist mittels 3D-Druck-Technologie entstanden.
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eignet sich ein Minidisplay 0.96 OLED, das
mit dem Arduino kommuniziert und auch
in den Wagenkasten eingebaut wird. Die
Einstellmoglichkeit der Schwelle, bei der
die vorbeifahrende Lok erkannt wird, kann
mittels eines Minipotenziometers erfolgen.
Dazu werden die Widersténde bei RP1 und
RP2 durch zwei Potenziometer ersetzt. Uber
diese konnen die Erkennungsschwellen von
Hell und Dunkel eingestellt werden.

Wer den Modellmassstab ebenfalls wah-
len mochte, ersetzt den Widerstand bei RP3
ebenfalls durch ein Potenziometer. Die ma-
ximale Ausbauvariante weist auch einen
AKkku mit Lademodul auf, womit der Mess-
wagen unabhingig von einem Stroman-
schluss einsetzbar wird. Fiir die maximale
Ausbauversion ist der entsprechende Pro-
grammcode fiir den Arduino-Prozessor auf
der LOKI-Website zum Download bereit.

Alle Komponenten sind montiert und
angeschlossen, es fehlt nur noch das Gehéuse.
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