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Der Weichenantrieb mit dem Stecker von oben betrachtet. Die Riickseite des MP 5 und seine Steckerbelegung.

Riickmeldung betrieben werden. Prinzipiell
gibt es drei Moglichkeiten, den MP 5 anzu-
steuern.

Bei der Variante 1 erfolgt dies wie bei
einem elektromagnetischen Antrieb mit drei
Anschliissen. Die Stromversorgung kann
sowohl mit Gleich- als auch mit Wechsel-
stro m erfolgen. Auch eine symmetrische
Spannungsquelle mit Plus/Masse/Minus
kann verwendet werden. Die Bedienung
kann {iber zwei Taster oder durch die vor-
handene Endabschaltung durch einen Um-
schalter erfolgen. Zu beachten ist die Span-
nungshdhe der verwendeten Stromquelle.
Die innere Beschaltung ist nicht dargestellt.

Die Schaltung der Variante 2 entspricht
der klassischen Methode einer Weichen-
motorsteuerung durch Umpolung. Somit
sind beide Varianten einer Weichenmotor-
steuerung vorhanden, deren Auswahl resp.
Nutzung dem Betreiber obliegt.

Die dritte Variante betrifft die Verwen-
dung des Antriebs in einer digital gesteuer-
ten Anlage. Dazu konnen beispielsweise die
Lenz-Decoder LS 100 und LS 150 zum Ein-
satz kommen. Sie ermoglichen den Betrieb
in der 3-poligen oder 2-poligen Variante. Bei
letzterer ist ein zwischengeschalteter Ad-
apter von Lenz erforderlich. Beim Program-
mieren ist die Umlaufzeit des Antriebs
resp. die Lange der Impulsdauer zu bertick-
sichtigen.

Dieser in Tschechien hergestellte Antrieb
ist aufgrund der Anschaffungskosten und
der technischen Mdglichkeiten eine inter-
essante Alternative. ©
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