Selbst gebaute Zwergsignale: Gehéuse vor und nach dem Falten der gedtzten
Messingbleche.

Daten auch die topografischen Verhdltnisse
und Besonderheiten ableiten (z.B. Steigung,
Kurvenradius, Tunnel).

Mehrzugsystem

Die Loks und Triebwagen erhalten ihre In-
formationen von einer mit der Stellwerk-
steuerung verbundenen ZIMO-Mehrzug-
steuerung. Dieses Digitalsystem ist seit den
frithen 1980erJahren auf unserer Anlage
in Betrieb. Damals existierten noch kaum
gleichwertige Systeme auf dem Markt, und
die Erfahrungen mit der ersten ZIMO-Gene-
ration auf den Ausbildungsanlagen der SBB
an der ETH Honggerberg und der Verkehrs-
schule St. Gallen sprachen fiir ZIMO. Die
Entwicklung unserer Stellwerksteuerung
wurde auf diesem System mit dem ZIMO-
eigenen Datensignal aufgebaut. Ein Um-
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Selbst gebaute Zwergsignale: lackiertes Gehéuse, Innenleben mit 3 LED

und Vorwiderstand, einbaufertiger Zwerg (von links).

stieg auf das erst viel spater normierte DCC-
System ist bis heute am zu erwartenden
grossen Aufwand gescheitert. Der einge-
schrankte Funktionsumfang des ZIMO-Da-
tenprotokolls behindert uns jedoch kaum.

Im Normalbetrieb verkehren die Trieb-
fahrzeuge als Ziige iiber die Anlage. Hier
tibernimmt die Steuerung die Aufgaben des
Lokfiihrers. Bei Rangierfahrten im Bahn-
hofsbereich muss die Lok manuell iiber
eines der mobilen Fahrpulte angesteuert
werden. Dabei muss der Lokfiihrer die Fahr-
begriffe der Zwergsignale beachten und «auf
Sicht» fahren.

Der Re-4/4"-Fiihrerstandssimulator

Als durch gliicklichen Zufall in Kaiseraugst
ein Fiihrerpult aus einem abbruchreifen
DZt-Steuerwagen gerettet werden konnte,

entstand die Idee, fiir unseren Club einen
funktionsfdhigen Fiihrerstandssimulator
zu bauen. Wéhrend einer zwei Semester
dauernden Projektarbeit an der Ziircher
Hochschule fiir angewandte Wissenschaf-
ten wurde das Grundgeriist des Simulators
entwickelt. Als Vorbild fiir den Simulator
dient die Lok des Typs Re 4/4™" der SBB. Fiir
ein moglichst realistisches Fahrgefiihl auf
dem Fiihrerstand wurde der Simulator nach
der Inbetriebnahme weiterentwickelt. Aus
Teilen von zwei Abbruchloks der SBB konnte
im Clublokal ein Originalfiihrerstand der
Re 4/4" aufgebaut werden.

Der Fiihrerstandssimulator ist neben
den Stellwerken Teil unseres Ziels, auf un-
serer Anlage moglichst realistischen Bahn-
betrieb nach dem Vorbild der SBB betreiben
zu konnen. Mit einem Kamerazug wird die

Funkempfanger

Fiihrerstand

Lokfiihrersicht
PC, Beamer, Leinwand

Videosignal
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Lokfuhrer Assistent
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Lokales Netzwerk

PCl-Bus
TOSLINK

Kamerazug Animations-

Kamera und Sender Steuerung
Zimo
Mehrzugssystem

Gleis

CAN-Bus

Anlagensteuerung

konventionelle Verdrahtung

RS-232

Re420Sim
PC mit Simulationssoftware

Anlage

Prinzipschema der Steuerung des Fiihrerstandssimulators.
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